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行程學習開關

向中間位置移動的開關及中間位置設定開關

讓工件向電机端移動的開關

讓工件向末端移動的開關

設定向電机端的移動速度的旋鈕開關

設定向末端的移動速度的旋鈕開關

設定向電机端的移動加速度的旋鈕開關

設定向末端的移動加速度的旋鈕開關

開關

MIDDLE 指示燈 (綠色)
MOTOR 指示燈 (綠色)
END 指示燈 (綠色)
PWR 指示燈 (綠色)
ALM 指示燈 (紅色)

中間位置确定指示燈

電机端位置确定指示燈

末端位置确定指示燈

電源接通時亮

報警輸出時燈亮

指示燈
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控制器板面

側面支撐
缸身可由上面或下面作固定

浮動托架
容易連接外部導軌，可有 2 個安裝方向

可調行程單元

無需程序設計型電動執行器

E-MY2B 系列

型號選擇

各部分名稱

＊ 可實現中間停止

＊ 維護性高，控制部分可分離

＊ 電機位置可選擇上下左右

＊ 可手動操作

16
25

名稱

行程

N
P

NPN
PNP

控制器分離型 E-MY2B 16

輸出形式

無記號

S
n

2 個
1 個
n 個

磁性開關個數

M
L
Z

1m
3m
5m

電纜長度

無記號

A
3 個位置

5 個位置

定位位置數目

N100 T M9B

控制器一體型 E-MY2B 16 N
M

100 T M9B

參見標準行程表

電機位置

向上、標準

向下、標準

T
D

無記號

Q
—

CE 對應品

對應 CE

W
W

無記號

M
E
W

無

僅馬達邊

僅尾部

兩邊

行程控制器單元

L
M

無記號

低速

中速

標準

10 ~ 1000
50 ~ 1000

100 ~ 1000

速度規格 [mm/s]

磁性開關型號

無記號 無磁性開關

* A93(V), A96(V), A90(V),
M9N(V), M9B(V), M9P(V)

負載規格

負載規格

型號
16記號 25

負載質量 [kg]

輕負載

中負載

標準負載

重負載

1.25
2.5
5
10

2.5
5

10
20

D
E

無記號

Q

●
●
●
●
●
●
●
●
●
●
●
●

●
●

●
●

●
●

●
●

●
●

●
●

●
●
●
●
●
●

●
●

●
●

●
●

●
●

●
●

●
●

手動按鈕

電機
浮動托架

控制器

側面支撐

可調行程單元
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無需程序設計型電動執行器：E-MY2B 系列

型號

16, 25
標準行程 (mm)

100,200,300,400,500,600,700,800,900,1000

標準行程表

A 側面支撐

MY-S25A

B 側面支撐

MY-S25B

50

35

8

91

77

M6×1

50
35

ø5.5

85

ø9.5

91
77

34.5

39

51

4 (最長 8) 10

E-MY2B-A16A

使用溫度範圍

使用濕度範圍
保存溫度範圍
保存濕度範圍
耐電壓
絕緣阻抗
耐噪聲

CE 標記

控制器一體型

控制器
分離型

5 ~ 40℃
5 ~ 50℃
5 ~ 40℃

35 ~ 85%RH (未結露)
-10 ~ 60℃ (未結露及結冰)

35 ~ 85%RH (未結露)
外部端子與殼體間 AC500V／1 分鐘
外部端子與殼體間 50MΩ (DC500V)
1000Vp−p 脈衝寬 1μs 持續 1ns

標準
僅 -Q 型號

驅動部份
分離型控制器部份

控制器一體型
控制器分離型

驅動用電源

信號用電源

輸入信號容量
輸出負載容量

異常檢出項目

電源電壓
消耗電流
電源電壓
消耗電流

DC24V±10%
DC24V 時額定 2.5A (最高 5A：2s 以內)

DC24V±10%
DC24V 時 30mA + 輸出負載容量

DC24V 時 6mA 以下／1 回路 (光電耦合器輸入)
DC30V 以下、20mA以下／1 回路 (開漏輸出)

非常停止、外部輸出異常、電源異常、驅動異常、
溫度異常、行程異常、電機異常、控制器異常

速度．加速度

開關數目
10
20
30
40
50
75

100
300
500

1000

50
75

100
125
150
200
250
300
500

1000

100
200
300
400
500
600
700
800
900

1000

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10

開關數目 重負載
0.25
0.49
0.74
0.98
1.23
1.47
1.72
1.96
2.21
2.45

標準負載
0.49
0.74
0.98
1.23
1.47
1.96
2.45
2.94
3.92
4.90

中負載
0.98
1.47
1.96
2.45
2.94
3.92
4.90
5.88
7.84
9.80

輕負載
  1.96
  2.94
  3.92
  4.90
  5.88
  7.84
  9.80
11.76
15.68
19.60

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10

[mm/s]開關與速度 注1) 開關與加速度 注1) [m/s2]
低速 中速 標準速度

注1) 產品出廠時開關設定為 1 個。

3 個位置

5 個位置

搬送加速度設定

最高負重

加減速方法

移動方向

中間位置設定方法

設定處

顯示

輸入信號

輸出信號

定位個數

搬送速度設定

允許外部阻力

梯形驅動

水平方向

兩邊 (機械式停止)，中間位置 1 個
兩邊 (機械式停止)，中間位置 3 個

±0.01 mm
±0.1 mm

10N
20N

直接學習、JOG 學習

控制器本體

電源用 LED 、警報用 LED、定位完成 LED 
驅動指令信號，非常停止輸入信號

定位完成信號、異常檢出信號、READY 信號

10 ~ 1000mm/s
50 ~ 1000mm/s
100 ~ 1000mm/s

高負載

0.25 ~ 2.45m/s2

6 (10) kg
11 (20) kg

標準

0.49 ~ 4.90m/s2

4 (5) kg
8 (10) kg

中負載

0.98 ~ 9.80m/s2

2.5 (2.5) kg
4 (5) kg

輕負載

1.96 ~ 19.6m/s2

1.25 (1.25) kg
2.5 (2.5) kg

E-MY2B

名稱：16
名稱：25

重覆定位停止精度
兩端

中間

低速

中速

標準

名稱：16
名稱：25

型號

基本規格 電規格

環境規格

外型尺寸圖 (毫米)

可調行程單元

側面支撐

註1) 註2)

註3)

注1) 最高負重表示電機負重能力，選型時需考慮導桿的負載系數。
注2) 當選用導桿，而抗阻系列於 0.1 或以下時負載。
注3) 可搬質量表示電機的能力。與導軌負載率一並選定。


