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选择项
●离合器·制动器控制单元

■连接界面

接近开关

PB１

驱动马达 PXS１
R U１ ５０

S V１ IM１ １
１

T W１ ２

E E

外部启动
信号 １

１９ ２２

LS１ NO 分割中凸轮检出
分割禁止 １＊２ 限位开关
内部锁定 NC

２０ ２３运转准备
紧急停止

２６
１４

＊１ CR１２７
１５ 分割中信号

２８
１６ 分割完了信号

紧急停止 SoL１

１７ ２４ 离合器线圈
C１＊３

２０ ２
SoL２

２５
离合器线圈

C２

２

使用离合器·制动器进行分度头的断续运转的场合，作为确实的控制单元而起作用。

使用上的注意事项

1 在用户侧连接紧急停止、运转准备按钮开关的场合，请将跳线（＊１和＊３）下。
2 在用户侧连接分割禁止的内部锁定的场合，请将跳线（＊２）拆下。
端子19-20之间导通的时候，进行分割。

E

T０
T１

S０
S１

R０
R１

分度头单元

CL／BR控制单元
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离合器线圈(SoL1)

制动器线圈(SoL2)

１．通过外部启动信号ON，马达驱动轴开始回转。

　　（制动器切断，离合器起作用。）

２．

３．轴回转一周，再次与限位开关接触从常通侧转为常闭侧的时候，离合器切断，制动器起作用，
马达驱动的轴的回转被停止下来。

轴上安装有检出凸轮，随着轴的回转，捡出凸轮碰到限位开关（LS１），从常闭侧转为常通侧。

■计时图

外部启动信号

分割中信号(CR1)

LS1 LS1 LS1

D-592

检出凸轮的位置

５０ms
以上

６０°

●LS1　动作用凸轮（例）
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注意

危险

警告

安装·组装·调整时

设计·选定时

设计·选定时

选择项

1

D-593
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5

离合器·制动器控制单元●

离合器·制动器控制单元的端子台等是高电压。通电中请不要接触。电源刚刚OFF的时候由于内部电容
储蓄的电荷放电期间，会产生高电压，因此在停电后的2分钟左右时间内，请不要接触。

请不要在电源通电的状态下进行配线类的安装和拆卸。有误动作、故障、触电的危险。

维护点检离合器·制动器控制单元的开关进行变更的场合，因高电压产生触电的危险存在，请务必切断
电源。

请在产品固有的规格范围内使用。

在规格范围外，会导致离合器·制动器控制单元的破损和动作不良，因此请不要使用。

请不要在分度头输出部动作中进行紧急停止。

①在离合器·制动器控制单元输入轴进行紧急停止，会产生设计值以上的负荷作用，会导致分度头破损，
  台式等超出行程，造成人员受伤或装置全体的破损。

②带有力矩限制器的场合，会产生力矩限制器脱扣，台式等超出行程，造成人员受伤或装置全体的破损。

请不要在有可能会发生爆炸、火灾的氛围中使用。

使用离合器·制动器进行分度头的断续运行的场合，请确认离合器·制动器的动作时间。

离合器·制动器的动作时间与离合器·制动器自身的特性以及驱动轴·皮带轮等的回转速度、回转惯性
矩等有关。

请确认检出开关的响应时间。

输入轴回转太快的时候，有时有检出开关不能检出的场合。

检出凸轮在分度头的停留部中间，请在从常通侧切换到常闭侧的位置上设定。

依靠外部信号ON，启动。
请连接接点容量50mA以上的按钮开关，或继电器开关。信号宽度50m秒以上是必须的。

分割禁止的内部锁定、运转准备、紧紧停止、分割中信号、分割完了信号等，请按照需要进行连接。
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注意 

注意

安装·组装·调整时

使用·维护时

D-594
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请不要在有水或油的环境内使用。

本产品不是防水防滴规格，有水或油的环境内使用会成为离合器·制动器动作不良和破损的原因。

有水或油的环境内，请使用盖板等对策。

在离合器·制动器内附着粉末的场合，有时会导致漏电和故障。因此请不要让粉末附着。

请避免在高温、多湿、有灰尘、燃气的场所使用。

请按照连接图进行外部输入的连接。

这个时候请注意离合器·制动器不要相反连接。

关于配线以及电源的投入

①为了防止触电，离合器·制动器控制单元的接地保护端子（端子名称：E）请务必接地。即使是使用漏
    电遮断器，为了防止触电，请务必将离合器·制动器控制单元的接地保护端子接地。

②请正确地连接电源。与指定以外的电源连接，有时会发生故障。再次投入电源的场合，请在电源OFF后
    经过5秒钟以上的时间后进行。

③通电中进行配线等连接是危险的，请不要在通电中进行。

关于绝缘耐压试验

组装了离合器·制动器控制单元的机械装置进行绝缘耐压试验的场合，请将离合器·制动器控制单元主
电源电缆（R、S、T）拆下，请不要对离合器·制动器控制单元施加电压。否则将成为故障的原因。

组装作业请具有机械和电气有关设计知识的人员实施。

错误的组装将成为人员受伤或装置破损的原因。
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－ MC3 0　0　2　0　0C　B　C　U

CBCU-A CBCU-1CM
CBCU-1CS－
CBCU-3CMCBCU-B
CBCU-3CS－
CBCU-3SMCBCU-D
CBCU-3SS－

CBCU-E CBCU-5SM
CBCU-5SS－
CBCU-1SMCBCU-F
CBCU-1SS－

４０W→０００４０（例）

２．２k W→０２２００

M／微型开关

S／接近开关

C／有接点

S／无接点

１／单相１００V

３／3相２００V２．２kW以下

５／3相２００V２．２kW以上

●马达　输出３７００，５５００W●马达　输出２２００W以下

４－φ７钻孔（安装孔）
４－φ７钻孔（安装孔）

１０

６

２８
０

２９
５

２３
５

２４
７

６ １０３４０ ６６ max １０１０ ４００ max１００３５２
４２０ １１５

选择项
●离合器·制动器控制单元

■型号表示方法

马达功率数（5位）

回转1周检出开关的形式

新型号旧型号

C/B动作用继电器的接点形式微型开关

接近开关

微型开关

接近开关

微型开关

电源以及马达容量接近开关

微型开关

接近开关

微型开关

接近开关

■外形尺寸图

D-595
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微型开关

接近开关

微型开关

接近开关

微型开关

接近开关

微型开关

接近开关

微型开关

接近开关

微型开关

接近开关

微型开关

接近开关

微型开关

接近开关

微型开关

接近开关

接近开关

微型开关

HO・TE

(有C/B)
HO・TE

马达
2.2kW以下

马达
2.2kW以上

马达
2.2kW以下

CBCU－１SS

CBCU－１SM

CBCU－１CS

CBCU－１CM

CBCU－１SS

CBCU－１SM

CBCU－１CS

CBCU－１CM

CBCU－５SS

CBCU－５SM

CBCU－３SS

CBCU－３SM

CBCU－３CS

CBCU－３CM

CBCU－５SS

CBCU－５SM

CBCU－３SS

CBCU－３SM

CBCU－３CS

CBCU－３CM

〜
HO１３５

HO３２

C／B１１W以上

C／B１１W以下

AC１００V

AC２００V

TE３５
〜

TE１５０

HO３２
HO４０
HO５０

TE３５
TE４２

HO６０
HO８０
HO１００
HO１３５

TE５１

TE１００
TE１５０

TE８０
TE６３

TE３５
HO３２

HO６０
HO８０
HO１００
HO１３５

HO４０

TE１００
TE１５０

TE５１
TE６３
TE８０

TE４２

马达
２．２kW以上

C／B１１W以下

C／B１１W以上

C／B控制

D-596

C/B马达

C/B马达

单相马达

三相马达

单元选择

型号选定时的注意事项
可以使用离合器·制动器的电压是DC24V和容量38W以下的马达。

控制单元请按下列选定表进行型号的选定

■离合器·制动器控制单元选定表

(有C/B)

HO５０
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■电气回路图
（１）
■AC100V有接点继电器类型

选择项
●离合器·制动器控制单元

D-597

〈CBCU〉

●微型开关用 ●接近开关用

CBCU-1CM CBCU-1CS

8
9

3

6
7

5
4

1
2

３５

４０

４２
４３

４１

３８
３９

３６
３７

１７

２６

３１

３３
３４

３２

２９
３０

２７
２８

２２

２４
２５

２３

１９
２０
２１

１８

１５
１６

１３
１４

１０
１１
１２

２５
２７

分割信号

停止中凸轮检出

分割中凸轮检出

（离合器启动）

４
马达驱动用

双点划线以内表示控制单元板外接线。

＊１，＊２，＊３分别表示跳线数。

LS１

分割完了信号

分割中信号
CR１２６

２８

２７

CR１

１

CR１

１

C２

SOL２

２５
制动器

SOL１

C１

２４

２３

离合器

２

D３

CR２

D２

２

１３
NO

NC

１６

１４

１５

COM

２１CR３

NC

NO

CR３

CR２

１８

外接启动信号

MS１

紧急停止

E

运转准备
＊１

AC１００V　５０／６０Hz

S０

R０ PB１

１００V２９

１９V

１８V

１７V

紧急停止
２０

CR１

２２

CR１

１９
＊３

１７

＊２

OL－１

２２０V
２００V

１１０V

CR３

CR１

D１

１４
１５NO

NC

１３NO

NC

１５

CD２

CD１

４

REC

０V

（４５VA）

OL－１

F１

MS１

E （１A）

T１

０V

S

S

R
MS１

３

１NO

NC

２ ３

驱动用单相马达

IM１

V１

U１

３３
３４

９

8
9

3

6
7

5
4

1
2

３５

４０

４２
４３

４１

３８
３９

３６
３７

１７

２６

３１

３３
３４

３２

２９
３０

２７
２８

２２

２４
２５

２３

１９
２０
２１

１８

１５
１６

１３
１４

１０
１１
１２

双点划线以内表示控制单元板外接线。

＊１，＊２，＊３分别表示跳线数。

输入轴一回转检出

分割信号

驱动用单相马达

停止中凸轮检出

分割中凸轮检出

（离合器启动）

９
马达驱动用

分割完了信号

分割中信号
２６

２８

CR１ ２７

CR１

１

１

CR１

CR４

D４

５０

CR４

C２

２５

SOL２
制动器

２４

２３

PXS１

C１

SOL１
离合器

２

２

D３

CR２

D２

NO

NC１８
１６

NO

NC１３

PB１

１５

２１CR３

CR４

CR３

CR２

１８

外部启动信号

MS１

紧急停止

E

运转准备
＊１

AC１００V　５０／６０Hz

S０

R０

１００V２９１６

１７

１９V

１８V

１７V

紧急停止

CR１

２２

CR１

１９
＊３

２０
＊２

OL－１

２２０V
２００V

１１０V

CR３

D１

CR１

NO

NC１４
１５

NO

NC

１５１３

４

CD２

CD１

REC

（４５VA）

OL－１

F１
（１A）

１４
MS１

E

T１０VS

S

R
MS１

３
０V

NO

NC

１ ３

V１

U１

IM１

３３
３４

２５
２７
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■电气回路图
（２）
■AC１００V无接点继电器类型
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●微型开关用

CBCU-1SM

8
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2

３５

４０

４２
４３

４１

３８
３９

３６
３７

１７

２６

３１

３３
３４

３２

２９
３０

２７
２８

２２

２４
２５

２３

１９
２０
２１

１８

１５
１６

１３
１４

１０
１１
１２

３７
３８

双点划线以内表示控制单元板外接线。

＊１，＊２，＊３分别表示跳线数。

２８

２７２６ CR１

分割完了信号

分割中信号

LS１
停止中凸轮检出

８　　１２
＋ －

８　　１２
SSR１

＋ －

CR１

CR１

１

１

制动器启动

－

CD４

２５

SOL２

C２

２４

３２

SOL１

C１

CD３

＋
１４　１３
SSR２

R２

制动器

NO

NC

离合器

R１

３３

－３１ ＋
１４　１３
SSR１

２３

NO

NC

２
离合器启动

３０

NO

NC

D３

２

CR２

D２

１３

CR１

CR１

OL－１

MS１

１５ １６

CR３

COM

２１

NC

NO

１８
CR３

CR２

外部启动信号 

MS１

R０

S０

AC１００V　５０／６０Hz

E

运转准备紧急停止

１４

＊１

PB１

１００V２９

紧急停止

＊３

２２

１９
２０

１７

＊２

２２０V
２００V

１１０V

１９V

１８V

１７V

NO

NC

NO

NC

CR３

D１

CR１

分割中凸轮检出

１４
１５

１５１３ ２５
２７

REC

CD２

CD１

４

分割信号
（离合器启动）

V１

U１

F１

０V

S

（１A）E

（４５VA）T１

０V

S

R
MS１ OL－１

NO

NC
３

１ ２ ３ ４ ９
马达驱动用

驱动用单相马达

IM１

３５

４０

４２
４３

４１

３８
３９

３６
３７

１７

２６

３１

３３
３４

３２

２９
３０

２７
２８

２２

２４
２５

２３

１９
２０
２１

１８

１５
１６

１３
１４

１０
１１
１２

分割完了信号

分割中信号

双点划线以内表示控制单元板外接线。

＊１，＊２，＊３分别表示跳线数。

CR１２６

２８

２７

制动器启动

离合器启动

输入轴一回转检出

２５
２７

停止中凸轮检出

分割中凸轮检出

（离合器启动）

马达驱动用

＋
８　　１２

－

＋ －
８　　１２
SSR１

CR１

１

１

CR１

D４

CR４
５０

CR４

１４　１３
SSR２

SOL２

SOL１
CD４

２５

C２

２４

３２

C１

CD３

＋

R２

制动器

R１

－

离合器

３３NO

NC

１４　１３
SSR１３１ ＋

PXS１

２３

２

２

－ ３０NO

NC

D３

CR２

D２

１８
１６NO

NC

１３
NO

NC

１５ １６

２１CR３

CR４

CR３

CR２

１８

外部启动信号

MS１

紧急停止

E

１４

运转准备
＊１

AC１００V　５０／６０Hz

S０

R０ PB１

１００V２９

紧急停止

CR１

２２

１９

CR１ ２０

＊３
１７

２２０V
２００V

１１０V

＊２

OL－１

１９V

１８V

１７V

CR３

CR１

D１

１４
１５NO

NC

１３NO

NC

１５

CD２

CD１

４

分割信号

REC

（４５VA）

OL－１

F１

MS１

E （１A）

T１０VS

０V

S

R
MS１

３

１NO

NC

３ ９

驱动用单相马达

V１

IM１

U１

３７
３８

●接近开关用

CBCU-1SS

SSR２ SSR２

标
准

选
择
项

扁
平

平
行
凸
轮
单
元

标
准

力
矩
表

力
矩
表

滚
子
齿
轮
凸
轮
单
元

台
式

小
型
多
分
割

广
角
度

产
品
规
格

小
型



■电气回路图
（３）
■AC200V有接点继电器类型

选择项
●离合器·制动器控制单元

D-599

〈CBCU〉

●微型开关用

CBCU-3CM

●接近开关用

CBCU-3CS

8
9

3

6
7

4
5

1
2

8
9

3

6
7

4
5

1
2

３５

４０

４２
４３

４１

３８
３９

３７
３６

１７

２６

３１

３３
３４

３２

２９
３０

２８
２７

２２

２４
２５

２３

１９
２０
２１

１８

１５
１６

１４
１３

１０
１１
１２

＊１，＊２，＊３分别表示跳线数。

双点划线以内表示控制单元板外接线。

３５

＊１，＊２，＊３分别表示跳线数。

双点划线以内表示控制单元板外接线。

４０

４２
４３

４１

３８
３９

３６
３７

１５
（离合器启动）

输入轴一回转检出

分割中凸轮检出

停止中凸轮检出

分割信号

１７

分割中信号

分割完了信号

２６

３１

３３
３４

３２

２９
３０

２７
２８

２６

２８

CR１ ２７

CR１

２２

２４
２５

２３

１９
２０
２１

１８

１

１

CR１

CR４

D４

５０

CR４

C２

２５

SOL２
制动器

２４

２３

PXS１

C１

SOL１
离合器

２

２

D３

CR２

D２

NC

NO１６
１８

NC

NO

１３

１８

１５
１６

１３
１４

１０
１１
１２

２１CR３

CR４

CR２

CR３

外部启动信号  

１７

紧急停止

CR１

２２

CR１

１９
＊３

２０

＊２

２２０V

２００V

CR３

CR１

D１

NC

NO１５
１４

NC

NO１３

１９V
CD１

CD２

１８V

１７V ４

３４
３３

２７
２５

驱动用单相马达

马达驱动用

PB１

MS１

１５
紧急停止

E

运转准备
＊１

AC２００V　５０／６０Hz

S０

T０

R０

１００V２９１６

３０
OL－１

REC

F１
（１A）

１４
MS１

E

T１S

S

T

R
MS１

（４５VA）

０V NC

NO

３

２１

V１

W１

U１OL－１

IM１

９３４
马达驱动用

２７
２５

（离合器启动）

分割中凸轮检出

停止中凸轮检出

分割信号

LS１

分割中信号

分割完了信号

CR１２６

２８

２７

CR１

１

CR１

１

C２

SOL２

２５
制动器

C１

SOL１

２４

２３

离合器

２

D３

CR２

D２

２

１３NC

NO

１４

１６１５

COM

２１CR３

NO

NC

CR２

CR３
１８

外部启动信号  

MS１

紧急停止

E

运转准备
＊１

AC２００V　５０／６０Hz

S０

T０

R０ PB１

１００V２９

１８V

１９V

１７V

紧急停止
２０

CR１

２２

CR１

１９
＊３

１７

＊２

OL－１
３０

２２０V

１１０V

２００V

CR３

CR１

D１

１５
１４

NO

NC

１３
NC

NO １５

CD１

CD２

４

REC

OL－１

（４５VA）

０V

F１

MS１

E （１A）

T１S

０V

S

T

R
MS１

３

１
NC

NO ３２

IM１

驱动用单相马达

V１

W１

U１

３４
３３

９

０V

１１０V

标
准

产
品
规
格

广
角
度
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型
多
分
割

滚
子
齿
轮
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轮
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元

台
式

力
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表
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凸
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元

扁
平
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小
型



■电气回路图
（４）
■AC200V无接点继电器类型

D-600

●微型开关用

CBCU-3SM・5SM

●接近开关用

CBCU-3SS・5SS
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8

3

6
7

4
5

1
2

３５

４０

４２
４３

４１

３８
３９

３６
３７

１７

２６

３１

３３
３４

３２

２９
３０

２７
２８

２２

２４
２５

２３

１９
２０
２１

１８

１５
１６

１３
１４

１０
１１
１２

３８
３７

２７

２８

＊１，＊２，＊３分别表示跳线数。

双点划线以内表示控制单元板外接线。

２６ CR１

分割完了信号

分割中信号

停止中凸轮检出
LS１

SSR２
８　　１２

＋ －

SSR１
８　　１２

＋ －

CR１

CR１

１

１

制动器启动

－

CD４

２５

SOL２

C２

２４

３２

SOL１

C１

＋

CD３

SSR２
１４　１３

R２

制动器

NC

NO

离合器

R１

３３

－３１ ＋
SSR１
１４　１３

２３

NC

NO

２
离合器启动

３０

NC

NO

D３

２

D２

CR２
１３

MS１

OL－１

CR１

CR１

１６１５

CR３

COM

２１

NO

NC

１８

CR２

CR３

外部启动信号

MS１

R０

S０

T０

AC２００V　５０／６０Hz

E

运转准备紧急停止

１４

＊１

PB１

２９ １００V

紧急停止

＊３

２２

１９
２０

１７

＊２

２２０V

３０

１１０V

２００V
１９V

１７V
１８V

NC

NO

NO

NC
CR３

CR１

D１

分割中凸轮检出

１５
１４

１５１３
２７
２５

REC

CD１

CD２

４

（离合器启动）
分割信号

U１

V１

W１
F１

０V

S

（１A）E

T１（４５VA）

０V

S

T

R
MS１ OL－１

NC

NO

３

２１ ９４３
马达驱动用

驱动用三相马达

IM１

３５

４０

４２
４３

４１

３８
３９

３６
３７

CR１２６

１７

２６

３１

３３
３４

３２

２９
３０

２７
２８

＋
８　　１２
SSR２

＋
SSR１
８　　１２

CR１

２２

２４
２５

２３

１９
２０
２１

１８

１

１

CR１

D４

CR４
５０

CR４

１５
１６

１３
１４

１０
１１
１２

CR３

CR４

CR２

CR３

分割中信号

分割完了信号

＊１，＊２，＊３分别表示跳线数。

双点划线以内表示控制单元板外接线。

２８

２７

马达驱动用

２７
２５

（离合器启动）

分割中凸轮检出

停止中凸轮检出

输入轴一回转检出

离合器启动

制动器启动

－

－

SSR２
１４　１３

SOL１

SOL２

CD４

２５

C２

２４

３２

C１

＋

CD３

R２

制动器

－

R１

离合器

NC

NO３３

SSR１
１４　１３

３１ ＋

PXS１

２３

２

２

－
NC

NO３０

D３

CR２

D２

NC

NO１６
１８

NC

NO

１３

１６１５

２１

１８

外部启动信号

MS１

紧急停止

E

１４

＊１
运转准备

AC２００V　５０／６０Hz

S０

T０

R０ PB１

１００V２９

紧急停止

CR１

２２

１９

CR１ ２０

＊３
１７

１１０V

２２０V

２００V

＊２

OL－１

３０

１９V

１７V
１８V

CR３

CR１

D１

NO１５
NC１４

NC

NO１３ １５

CD１

CD２

４

分割信号

REC

OL－１

（４５VA）

F１

MS１

E （１A）

T１S ０V

０V

S

T

R
MS１

３

１
NC

NO ９３２

驱动用三相马达

V１

W１

IM１

U１

３８
３７

9

标
准

选
择
项

扁
平

平
行
凸
轮
单
元

标
准

力
矩
表

力
矩
表

滚
子
齿
轮
凸
轮
单
元

台
式

小
型
多
分
割

广
角
度

产
品
规
格

小
型




